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上海步科自动化股份有限公司
投资者关系活动记录表
	投资者关系活动类别
	□特定对象调研     分析师会议
□媒体采访         □业绩说明会 
□新闻发布会       □路演活动
现场参观         □一对一沟通
其他（电话会议）

	参与单位名称
	中信证券策略会；
开源证券策略会；
国投证券、华夏基金；
国泰君安证券、永盈基金、平安资管、五矿资本、东北证券

	时间
	2024年11月13日 11:00
2024年11月13日 12:00 15:30
2024年11月14日 15:00
2024年11月15日 10:30

	地点
	深圳福田香格里拉酒店
上海浦东香格里拉酒店
腾讯会议
深圳市南山区意中利科技园1号楼3楼

	公司接待人员姓名
	董事会秘书 刘耘
证券事务代表 邵凯真

	投资者关系活动主要内容介绍
	1、公司未来2-3年重点看好哪些细分环节？有哪些环节会有增量的预期？围绕这些细分环节公司的策略是什么？
答：面对未来2-3年的市场，公司认为机器人行业会是比较明确具有持续爆发潜力的行业。公司今年在传统工业机器人（工业4/6轴机械臂）方向取得了重要突破，公司与部分国际龙头客户达成意向明确的合作，为客户提供专用伺服系统，已完成产品认证工作。除此之外，工业移动机器人（AGV/AMR）是公司领先优势的市场，拥有较高的市占率，伴随着AGV下游应用场景的渗透率提升，公司认为它仍然会保持比较稳定的上涨曲线。在协作机器人方向，公司认为协作机器人是人形机器人双臂系统的前身，拥有广阔的市场，公司一直在协作机器人方向坚持投入，并积极拓展客户开展产品验证工作，不仅获得了国内协作机器人客户的认可，促使无框力矩电机产品销量保持稳定增长，同时，公司也获得了全球协作机器人龙头客户的认可，开展产品样机测试工作。机器人具有很多细分赛道，针对电机和驱动整体动力系统有着较高规则要求的独立赛道（如养殖机器人、无人叉车、特种机器人、清洁机器人、仿生机器人等），公司也做了产品和技术储备，都是公司重点关注和布局的细分领域。
除了传统工业机器人（工业4/6轴机械臂）提供通用专用伺服系统外，在其他机器人赛道，公司更多的提供低压伺服产品。公司作为国内低压伺服领先企业，拥有丰富的产品线，公司提出集成化解决方案，不断扩充产品类别，提升竞争门槛，提出业内首创伺服轮、伺服模组等产品。公司伺服模组产品具有高集成、小体积、轻重量的特征，同时具备良好的功率密度和具有竞争力的价格。公司通过创新型的产品设计，为行业客户未来发展提前布局。
2、请问公司前三季度的收入变化的原因是什么？
答：公司2024年前三季度，实现营业收入3.96亿元，同比增长8.02%；实现归属于上市公司的净利润3237.53万元，同比下降25.54%。其中，公司机器人行业收入1.55亿元，同比增长7.9%；机器物联网行业收入1.13亿元，同比增长4.4%；医疗影像设备行业收入0.3亿元，同比增长12%；通用自动化行业收入0.97亿元，同比增长11.9%。
在机器人行业，由于部分工业移动机器人客户专注于光伏行业，受到光伏行业需求下降影响，导致其终端出货下降，机器人行业收入增速放缓。目前，部分工业移动机器人客户正在加强出海战略，同时加强其他品类(如复合机器人、料箱机器人等)产品布局，拓展新的应用场景，公司对工业移动机器人方向还是充满信心的。另一方面，随着海外市场对低压伺服产品需求增长，公司在海外机器人市场会取得一定的成绩。
在其他行业，通用自动化方向的销售收入在2023年下降较多，2024年上半年增速恢复明显，但是在第三季度增速有所放缓，公司认为随着制造业政策力度加大，通用自动化会有明显好转。目前医疗影像设备行业的政策影响因素已经消除，行业收入恢复到正常增长水平。目前公司机器物联网行业收入增速恢复到增长趋势，主要得益于公司人机界面产品结构调整以及新产品推出。
从费用端来看，公司持续看好所处行业未来发展前景，从2023年开始加大研发和销售的投入力度，随着研发和销售投入效果逐渐显现，公司毛利率仍维持在合理水平。
3、公司如何看待无框力矩电机的竞争优势及应用前景？
答：公司无框力矩电机目前主要应用在协作机器人领域，前三季度出货量已经超过去年全年水平，约1.5万台，是成熟的、规模化、平台化的工业化产品。公司在协作机器人领域有深厚的技术积累和客户基础，能够适应客户不同场景的应用需求，并不断与客户协同开拓新的应用场景，协作机器人在工业领域的应用正逐步拓宽。公司认为，协作机器人可以理解为是人形机器人手臂的前期阶段，公司无框力矩电机同样可以应用到人形机器人旋转关节、线性关节等部位，公司将持续进行无框力矩电机产品的升级创新，并在无框力矩电机产品的基础上，针对客户需求开发关节模组产品。同时针对客户目前关注的灵巧手相关需求进行相应小型直线模组等产品的研究。

	附件清单
	无

	日期
	2024年11月13日-15日
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