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投资者关系活动记录表 
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投资者关系

活动类别 

 特定对象调研              

 媒体采访                      

 机构策略会                 

 现场参观                   

参与单位 

名称 

 

时间 2025年 7 月 

地点 公司会议室（现场和通讯结合） 

上市公司接

待人员姓名 

董事会秘书、财务负责人：顾宝兴先生 

证券事务代表：渠艳爽女士 

投关经理：卜彦云女士 

 

 

 

 

投资者关系

活动主要 

内容介绍 

一、公司如何看待公司所在的机器视觉的发展空间？在下一阶段实现可拓

展的新场景有哪些？ 

凌云光以“视觉+AI”作为创新底层技术。“视觉+AI”作为人工智能

应用的核心关键要素，随着技术的纵向深化和扩展应用，具有较为广阔的

发展前景：（1）工业仍然属于机器视觉应用不断持续拓展的领域，消费电

子、半导体、新能源、印刷等覆盖领域，随着工艺迭代、技术提升，持续

扩展应用空间，如 AI能力升级能够进一步解决原来无法触达的检测难度

高、缺陷可度量性差的场景。机器视觉产品从相机、光源等单器件，扩展

 分析师会议 

 业绩说明会 

□ 路演活动 

 其他（电话会议） 

国盛证券 

高盛 

中信建投 

开源证券 

山西证券 

华创证券 

财通证券 



 

 

至视觉系统、智能装备及智能工厂应用，产品质量管理逐步形成点、线、

面的多方位全面应用，应用空间也得到升级跃迁；（2）随着国内机器视觉

企业技术能力的提升，在上游视觉硬件到算法软件均实现了突破式的发

展，在产品功能、产品标准化和易用性等方面亦获得较大的进步，具备立

足中国拓展海外广阔空间的基础；（3）“视觉+AI”属于人工智能应用的

关键，在工业应用领域之外亦有广泛的可扩展领域，如文化元宇宙、具身

智能、智能驾驶等。 

二、公司一直以“视觉+AI”作为底层技术，并连续几年在 AI 方面投入较

大，AI 的具体落地情况如何？ 

公司致力于打造通用型 AI算法平台，在智能器件、视觉系统、智能装

备、智能工厂等方面广泛应用，目前在消费电子、印刷、新能源等多个行

业均已取得较好的 AI渗透率。在视觉器件方面，公司将算法应用与相机嵌

入结合，研发出集图像抓取、成像、分析等多功能于一体的高集成型智能

相机，适用于即插即用、分布式多节点的应用领域，对应用人员和环境包

容性强，有较强的扩展性，目前已在印刷智能检测设备中应用落地；在视

觉系统方面，进一步突破了视觉系统应用环节，实现复杂场景和复杂识别

定位高达 99%以上的检测精度，更是进一步突破了传统像素可变码、透明

3D胶检等深水区难题，加速在多领域的国产替代进度；在智能装备方面，

AI能力提升带动检测设备的检测增效，在消费电子、新型显示、新能源等

多个领域提出集几十道检测为一体的高紧凑型的检测设备，有效提升产品

良率；在智能工厂方面，公司将视觉技术、AI 算法与大数据分析融合，并

深度整合至工厂的决策管理流程中，以此增强客户的生产效率和产品质

量，推动无人工厂、极限制造的发展。 

三、公司将国际市场作为重大战略方向，对此公司有哪些推进措施？ 

公司围绕内生式能力构建与外延式并购整合，共同发力国际化。内生

式能力构建方面，核心是做专“视觉+AI”的产品能力，构建基于场景的标

准化、高兼容、免维护能力；同时构建一支高水平的国际化人才队伍，直

销与分销相结合的方式实现市场的快速拓展。目前公司印刷包装、视觉系

统等产品的国际化均取得积极进展。 



在外延式并购整合领域，公司 2024年成功收购欧洲 JAI公司，双方在

技术、产品、市场、品牌、供应、人才等领域均有较好的协同效应。公司

将依托原有能力与 JAI，在全球范围内构建双品牌、双研发与制造中心，以

在持续不确定性的宏观环境中，更好的服务全球客户。 

四、看到公司元客视界的官网上有发布运动捕捉系统助力傅利叶智能全身

运控的文章，公司产品应用到人形机器人中有什么进度？ 

斯坦福大学团队在今年 5月的一项突破性成果 TWIST系统，是采用动

作捕捉与学习控制的深度融合，稳定高效实现了远程操控人形机器人执行

全身动作，为通用机器人智能的发展提供了重要技术路径。基于运动捕捉

的数据服务为越来越多的相关方认可和使用，已经成为主流的应用方式之

一。傅利叶引入 FZMotion运动捕捉产品，通过采集高精度的动作数据，将

仿真训练与真机测试结合，共同形成人形机器人高效训练的完整闭环，成

为高精度动捕助力具身智能从仿真到现实迁移的典型应用。除此之外，公

司的运动捕捉系统还可支持实时捕捉机器人关节角度、运动轨迹等数据，

并将误差控制在 0.1°以内，末端执行器精度达亚毫米级，可多目标并行追

踪，用于量产机器人出厂检测和性能评估，实现机器人从足部贴合度到关

节角度，从头部晃动到抓取姿势等指标的量化评估。 

五、公司与国内的机器视觉的其他企业的区别和竞争优势？ 

公司在机器领域扎根二十余年，在产业链上下游从芯片、器件，到 AI

算法、精密控制等，均实现了较好的能力布局。未来，我们将持续以“AI+

视觉”为轴心，持续锻造并强化核心竞争力：其一，发挥好 Visionware算

法平台与视觉图像专业化模型 F.Brain既有优势，强化算法泛化能力与跨

行业标准产品能力，把已被验证的标准模块快速复制到多行业、多地域，

形成规模效应与全球辐射力。其二，持续深耕大客户、大场景，以客户需

求为中心，发挥多年服务头部客户的经验优势，持续挖掘客户痛点，构建

多元化、可扩展的产品矩阵，以头部客户带动行业销售。 

附件清单 

（如有） 
无 

 


