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证券代码：688557                                                  证券简称：兰剑智能 

兰剑智能科技股份有限公司 

投资者关系活动记录表 

编号：2025-025 

 

 

投资者关系活动

类别 

□特定对象调研        □分析师会议 

□媒体采访            □业绩说明会 

□新闻发布会          □路演活动 

□现场参观            □√券商策略会/交流会 

□其他 （反路演活动 ） 

参与单位名称及
人员姓名 

中泰机械 寇鸿基        东方基金 张池 

中信建投 孟皓          华夏未来 王钟琪 

太平养老 张凯          平安基金 刘斌斌 

招商基金 唐建卓        新华基金 刘海彬 

西部自营 吴佩苇 

时间 2025年12月10日 

接待方式 现场 

地点 山东济南 

上市公司接待人
员姓名 

董新军、韩梅 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

投资者关系活动

主要内容介绍 

交流主要内容如下： 

1、公司目前订单高增，产能会不够吗？ 

答：目前，按现有产能能够保障在手订单的顺利执行。公司投资

约2000万元建设了“机器人制造中心建设项目”四期项目来满足

公司当前业务规划及未来发展需求，提升公司的生产能力，预计

2025年12月可投入使用。 

2、公司在具身智能机器人或人形机器人方面的规划或进展？ 

答：公司已与山东大学共同成立“物流具身智能机器人研究院”

，双方将深度融合产学研资源，加快推进具身智能机器人尤其是

人形机器人在物流细分场景中的研发与产业化落地。公司密切关
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注人形机器人相关技术发展的趋势，基于市场多方位考察，积极

评价技术的成熟度及应用场景的深度融合，依据市场需求选择布

局相关产品与技术。 

3、公司机器人产品是外采还是自产？ 

答：公司智能物流机器人产品均由公司自主研发和制造。像电机

、电子元器件等零部件材料进行外采。公司产品自研自产率超过

80%。 

4、介绍一下公司承接的国家重点研发计划-“自主移动机器人集

群系统的动态调度与优化”项目进展情况。 

答：该项目攻克复杂动态环境下大规模移动机器人高精度定位导

航与全景空间精确感知、动态多目标约束下机器人集群任务调度

方案的实时生成、大规模集群作业下任务动态分配与多机器人高

效协同操控等技术，研制基于云边端协同的移动机器人集群动态

调度与优化系统，并形成面向医药流通、电商零售、鞋服、智能

制造等领域的行业解决方案。目前已搭建了基于不同场景的云边

端协同调度服务平台，实现大规模集群自主移动机器人高速度响

应、低延迟作业，具备上千台套多类型自主移动机器人调度能力

。 

5、海外市场拓展方式主要有哪些？ 

答：海外市场开拓有三种方式，第一种方式驾船出海，参加海外

物流展会，2025年参加了美国、德国、澳大利亚、新加坡、韩国

、沙特、日本等物流展会，直接面向海外客户进行产品、技术宣

传，获取销售市场信息，直接开拓国外客户市场；第二种方式搭

船出海，借助国内企业海外建厂（例如比亚迪、宁德时代），跟

随出海；第三种借船出海，伴随国际跨国公司的项目由国内延深

至国外。 

附件清单（如有）  

日期 2025年12月12日 

 


